
 

《计算机控制技术》教学大纲 

课程名称：计算机控制技术 Computer Controlled Systems） 

课程编码：152040 

学    分：2.5 分 

总 学 时：40 学时，理论学时：32 学时，实验学时：8 学时 
适用专业：自动化、电气工程及其自动化专业 
先修课程：单片机与嵌入式系统、自动控制理论 
一、课程的性质、目的与任务 

     本课程是自动化、电气工程及其自动化专业的一门专业选修课。通过本课程的学

习，使学生掌握计算机控制系统的基本设计方法。学生在修完单片微机原理及应用的基

础上，掌握输入输出接口电路设计方法；进而学习将生产现场各种物理量引入计算机中

的方法，为实现计算机对生产现场的检测、控制提供必要的硬件基础；在经典控制理论

的指导下，针对不同被控对象和系统性能指标要求，研究数字控制器的一般设计方法；

结合控制理论发展的新动向，介绍新型控制策略的设计与实现；通过学习典型计算机控

制系统设计举例，培养学生的计算机控制系统设计能力。  

二、教学内容、基本要求与学时分配  

第一章 计算机控制系统概述 

主要内容： 

1． 计算机控制系统的一般概念 
2．计算机控制系统的组成 
3．计算机控制系统的分类 

基本要求： 

了解计算机控制系统的基本概念 

掌握计算机控制系统的组成                             

学时要求：2 学时 
第二章 过程输入输出通道接口技术 

主要内容：                                

1．计算机对外围通道的控制 
2．模拟量输入输出通道 
3．数字量输入输出通道 
4．通道的抗干扰问题 

基本要求： 

   掌握模拟量和数字量的通道技术 

学时要求：4学时 
第三章 数字控制器的连续设计方法 

主要内容：                                

1． 使用连续设计方法的条件。 
2．连续化设计步骤 
3．D（S）的离散化方法。 
4．各种离散化方法的比较。 

基本要求： 

    了解连续设计的步骤 

    掌握连续设计的方法 

学时要求：2学时 

第四章 数字 PID 控制器设计 
主要内容： 

1． 数字 PID 控制。 
2． 数字 PID 的改进算法。 
3． 数字 PID 控制器参数选择。 



 

4． 常用的 PID 控制系统 
基本要求： 

    理解数字 PID 控制算法 

    掌握数字 PID 控制器的参数选择  

学时要求：8学时                                 

第五章  数字控制器的离散设计方法  

主要内容：                           

1． 最少拍随动系统设计 
2． 最少拍无纹随动系统设计 
3． 大林控制算法 
4． 复杂控制系统设计    

基本要求： 

    了解复杂控制系统设计方法 

    掌握理解最少拍和大林算法 
学时要求：8学时 

第六章 数字控制器的计算机实现及量化误差分析                    

主要内容： 

1． 数字控制器的实现， 
2． 三种量化误差； 
3． 输出信号量化误差， 
4． 死区和极限环， 
5． 数字控制器实现的其他问题 

基本要求： 

    了解数字控制器的实现 

    掌握量化误差 

学时要求：6学时 

第八章 计算机控制系统应用实例 
主要内容：                                 

1． 计算机温度控制系统；磁盘驱动器的伺服控制系统 
基本要求： 

    理解控制系统的实际运行 

学时要求：2学时 

三、实验内容与学时分配 

   实验内容具体参见实验教学大纲 

四、大纲说明 

1、《 计算机控制技术》是自动化和电气工程及其自动化两个本科专业的学科专业选修

课。 

2、课程一般安排在“自动控制理论”课程之后学习。在讲授时可根据专业需要对课程

内容进行适当调整。 

3、教材中标有”* ”号的内容一般不讲。 

4、每个知识点都要安排相应的例题。 

5、每次课后一般要布置 2～3 道练习题。 

6、考试成绩占总成绩的 70％，平时作业考勤，实验等占总成绩的 30％。 

五、教学参考书：  

1．施保华等，《计算机控制技术》，华中科技大学出版社 ，2007 年 

2．王慧，《计算机控制系统》，化学工业出版社，2002 年 
3．王锦标，《计算机控制系统》，清华大学出版社 ，2003 年 
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